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1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego

Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego to: ,ROZBUDOWA SZPITALNEGO ODDZIALU RATUNKOWEGO
W CELU POPRAWY EFEKTYWNOSCI DZIALALNOSCI JEDNOSTKI'

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych
1.21  Zakres robot objetych specyfikacja

Robotg podstawowa wchodzaca w zakres wykonania prac jest montaz dzwigéw szpitalnych.
Robotami towarzyszacymi i pomocniczymi sa;

a) dostarczenie lub wykonanie i przygotowane materiatow,

b) dostarczenie niezbednych narzedzi,

c) geodezyjne wytyczanie i inwentaryzacja powykonawcza,

d) pozostawienie miejsca wykonywanych prac w stanie czystym,

e) zamontowanie kotew i wspornikéw w szybach windowych,
Robotami tymczasowymi sa:

a) zabezpieczenia, ostony i oznakowanie miejsca wykonywanych prac przed dostgpem o0s6b nieuprawnionych
oraz likwidacja tego zabezpieczenia, oston i oznakowania

b) oznakowanie ciagdw komunikacyjnych na czas robot,

c) ustawienie i rozebranie niezbednych rusztowan, pomostéw lub innych obiektéw pomocniczych
zapewniajacych technologiczng mozliwo$¢ wykonania robét podstawowych,

d) cigglos¢ utrzymania dostawy mediéw podczas wykonywania robot.
1.2.2  Przedmiot specyfikacji
Zgodnie z zakresem okreslonym w punkcie 1.2.1 tej specyfikacji.
1.2.3  Zakres stosowania specyfikacji
Zgodnie z zakresem okre$lonym w punkcie 1.2.1 tej specyfikacii.
1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Koszt wykonania robét tymczasowych oraz prac towarzyszacych obcigza wykonawce. Wykonawca zobowigzany jest
uwzglednic te koszty w cenie oferty w robotach podstawowych przyjmujac w odpowiedniej wysokosci wskaznik
kosztéw ogolnych.

Wyszczegdlnienie prac zgodnie z pkt. 1.2.1 tej specyfikacii.

1.4  Informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
organizacji rob6t budowlanych, zabezpieczenia interesow osoéb trzecich, ochrony srodowiska,
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warunkow bezpieczenistwa pracy, zaplecza potrzeb wykonawcy, warunkéw dotyczacych organizaciji
ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikéw i jezdni

Okres$lono na stronie tytutowej specyfikacii.

1.5 Nazwy i kody:

1.51  grup robot

Okreslono na stronie tytutowej specyfikacii.

1.5.2  klas robét

Okreslono na stronie tytutowej specyfikacii.

1.5.3  kategorii robot

Okreslono na stronie tytutowej specyfikacii.

1.6 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje pojec i okreslen nigdzie wezesniej niezdefiniowanych, a
wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumienia zapiséw dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi normami i przepisami oraz sg wyszczegolnione w

OST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.

2 WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ NIEZBEDNE
WYMAGANIA ZWIAZANE Z ICH PRZECHOWYWANIEM, TRANSPORTEM, WARUNKAMI
DOSTAWY, SKLADOWANIEM | KONTROLA JAKOSCI

21  Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 2.

Projekty warsztatowe producentow dzwigéw nalezy przediozy¢ projektantowi do akceptacii.
2.2  Dzwigi osobowe

221  Dazwigi:

2.2.2 Dzwig - winda SOR

Parametry:
a) udzwig nominalny [kg]: 2500;
b) liczba osob: 33;
c) predkos¢ nominalna [m/s]: 1,00;

d) wysoko$¢ podnoszenia [mm]: dostosowana do projektu budynku;
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liczba przystankéw / drzwi: 5/7;

liczba drzwi kabinowych: 2;

szeroko$¢ drzwi [mm]: 1800;

wysoko$¢ drzwi [mm]: 2100;

wewnetrzna wysokos$¢ kabiny [mm]: 2200;
wewngtrzna szeroko$¢ kabiny [mm]: 1800;
wewngtrzna gtebokos¢ kabiny [mm]: 2550;

wewnetrzna powierzchnia kabiny [m2]: 4,97.

Wykoriczenie | wyposazenie wind

Windy osobowe (ogélne)

$ciany ze stali nierdzewnej szczotkowane;

podtoga trudnoscieralna, antyposlizgowa, nie paina, winylowa. Prébke kolorystyczng materiatu nalezy
przedstawic¢ do akceptacji;

cokoty proste zlicowane ze stali nierdzewnej szczotkowanej;

sufit ze stali nierdzewnej z o$wietleniem punktowym, o$wietlenie awaryjne dziatajgce min.2h podczas zaniku
napiecia;

porecz stalowa okragta z zaokraglonymi zakoriczeniami na 3 $cianach;

lustro ze szkta bezpiecznego na tylnej Scianie kabiny, na catg szeroko$¢ i wysokos¢ ponad barierkami (ok.1/2
wys. kabiny);

w kabinie nalezy zamontowa¢ kasete dyspozycji jako pionowy panel ze stali nierdzewnej szlifowanej
wyposazonej w wy$wietlacz LCD z wy$wietlaniem biezacej kondygnacii, kierunku jazdy i komunikatow:
nawigzania taczno$ci, przeciazenia i alarmu. Przyciski na kasecie musza posiada¢ oznaczeniami Braille’a;
kabine nalezy wyposazy¢ w: telefoniczny uktad tacznosci GSM, przycisk ponownego otwarcia drzwi, przycisk
wymuszenia zamknigcia drzwi, awaryjne owietlenie, alarm, sygnalizacje przecigzenia, kurtyne $wieting w
drzwiach kabinowych, odboje ochronne w kabinie, informacje gtosowe o potozeniu dzwigu, zjazd awaryjny na
wskazany przystanek (zjazd awaryjny musi skomunikowany by¢ potaczeniem z SAP), wentylator w suficie
kabiny, mozliwo$¢ potaczenia z BMS i odczytow ilosci przejazdow i uzyskania informacji o sygnatach
alarmowych, kamery cyfrowe i telefon;

drzwi przystankowe z portalem. Panel z sygnalizacjg przystankowa i kaseta wezwan zintegrowane z
portalem;

przy drzwiach nalezy wykona¢ wzmocnione narozniki z blachy gr. 4 mm — jest to zabezpieczenie przed
uderzeniem tdzkami i wozkami z zywnoscig i sprzetem medycznym

stal nierdzewna w gatunku 1.4301.

Windy pozarowe

Zgodnie z norma PN-EN 81-72 Dzwigi dla strazy pozarnej.
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233

Dodatkowe wyposazenie

Dodatkowo, nalezy przewidzie¢:

a)

b)

31

kontrole dostepu dla wybranych wind oraz nalezy jg zintegrowac z instalowanym na obiekcie systemem.
Czytniki kart nalezy zamontowa¢ na kazdym pigtrze zintegrowane z kasetg wezwan, panelem dyspozycj;

dla kazdej z wind nalezy przewidzie¢ kamere. Kamera powinna by¢ dostarczona razem z windg. Rozwigzanie
musi by¢ kompatybilne z systemem CCTV instalowanym na obiekcie.

w windach ogdlnych nalezy zastosowa¢ panel dyspozycji z przyciskami oznaczonymi w alfabecie Braill'a oraz
instrukcje postepowania w razie awarii umozliwiajacq odczytanie tekstu osobom niewidomym;

wspdtpraca z BMS zgodnie z projektem BMS (TOM Ill, CZESC Vi)

kazda z wind powinna by¢ wyposazona w alarm oraz system komunikacji miedzy kabing a centrum
serwisowym, funkcje sterowania pozarowego (zjazd do przystanku ewakuacyjnego i pozostanie z otwartymi
drzwiami, z wykorzystaniem zasilania podstawowego), awaryjny zjazd do najblizszego przystanku w
przypadku zaniku napiecia;

zespot napedowy energooszedny, bezreduktorowy o wysokiej sprawnosci z systemem odzysku energii;
o$wietlenie LED;
naped, o$wietlenie, wentylacja oraz sygnalizacja z funkcjg stand-by;

kasety wezwan na kazdym przystanku, wykonane ze stali nierdzewnej szczotkowanej wyposazone w
pietrowskazywacz, wskaznik ruchu, czytnik kart dostepu, przyciski przywotywania;

w windach towarowych i przeznaczonych do transportu 16zek szpitalnych nalezy zastosowa¢ wzmocnione
progi wejsciowe dostosowane do najazdu kétek oraz odboje zabezpieczajgce ciany;

wentylacje mechaniczng oraz grawitacyjng;

na zewnatrz dzwigu nalezy zastosowa¢ sygnalizacje LCD na kazdej kondygnacji wy$wietlajaca potozenie
dzwigu;

na zewnatrz dzwigu nalezy wykonac przyciski przywotania na kazdej kondygnacji wyposazone w opisy
alfabetu Braille'a;

zaleca sig zastosowanie oznaczen dzwigu dla oséb niedowidzacych — przed drzwiami nalezy umiesci¢ pole
uwagi szerokosci 50 cm z pasem prowadzacym do drzwi kabiny, oraz drzwi wej$ciowe nalezy oznakowaé
obramowaniem - pas szerokosci 10-15 cm w strefie przejscia (strefe przejscia nalezy oznaczy¢ na wysokosci
80-120 cm oraz 140-170 cm), a takze oznakowanie framugi (po obwodzie);

zaleca sig oznakowanie panelu z przyciskami przystankowymi pasem szerokosci 10 cm;

WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH LUB ZALECANYCH DO
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH ZGODNIE Z ZALOZONA JAKOSCIA

Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dot. sprzetu podano w OST ,Wymagania ogoéine” pkt 3.
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3.2  Sprzet

Prace montazowe nalezy wykona¢ recznie przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego oraz wskazanego przez
Producenta urzadzenia i odpowiednich rusztowan, pomostéw i drabin.

4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
41  Ogoélne wymagania dotyczace transportu
OgoIne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2  Transport materiatow

Materiaty nalezy transportowa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami w sposéb zgodny z
instrukcjami ich Producentow i zabezpieczony przed zawilgoceniem. Urzadzenia dostarczy¢ w oryginalnym
opakowaniu producenta bezpo$rednio na miejsce montazu, na terenie budowy transportowac¢ wozkami obstugiwanymi
recznie.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH Z PODANIEM SPOSOBU
WYKONCZENIA POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW, TOLERANCJI WYMIAROWYCH,
$ZCZEGOLOW TECHNOLOGICZNYCH ORAZ NIEZBEDNE INFORMACJE DOTYCZACE
ODCINKOW ROBOT BUDOWLANYCH, PRZERW | OGRANICZEN, A TAKZE WYMAGANIA
SPECJALNE

5.1  Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2  Zakres i odpowiedzialno$¢ po stronie Dostawcy

W zakres Dostawcy dzwigéw wchodzi przygotowanie dokumentacji projektowej wykonawczej oraz pomiar geodezyjny
szybow.

5.3  Warunki rozpoczecia montazu

W celu zagwarantowania bezpieczenistwo pracownikéw oraz terminowosci wykonania prac zgodnie z
harmonogramem, przed przystapieniem do montazu urzadzen nalezy speti¢ nastepujace warunki:

a) szyb dzwigu powinien by¢ czysty i suchy;

b) szyb powinien by¢ zbudowany zgodnie z dokumentacjg techniczng Producenta, a otwory szybu sg
zabezpieczone;

c) wgornej czesci szybu powinny by¢ zamontowane haki montazowe;

d) nalezy zapewnic jest dostep do 3-fazowego zrédta zasilania w poblizu szybu.
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5.4  Zasady wykonywania ptyt elewacyjnych

Montaz poprzedzi¢ sprawdzeniem tolerancji wykonania szybu windowego i zamontowania statych kotew i hakéw do
montazu urzadzenia dzwigowego zgodnie z instrukcjg Producenta.

Szyb dzwigu powinny by¢ wykonane z materiatéw niepylacych lub by¢ zabezpieczony powtoka niepylaca.

Zespoly napedowe dzwigu powinny by¢ zamocowane w sposéb uniemozliwiajacy przenoszenie si¢ drgan na
konstrukcje budynku. Maszynownia dzwigéw powinna by¢ wyposazona w urzadzenia umozliwiajace podnoszenie
elementow instalacji dzwigowych. W szybach dzwigowych mozna umieszczaé wytacznie urzadzenia i przewody
zwigzane z pracq i konserwacjg dzwigu.

Szczegétowe wymagania, jakim powinny odpowiada¢ pomieszczenia maszynowni oraz szybu dzwigu, w tym
nadszybia i podszybia, okreslajq przepisy o dozorze technicznym.

6 OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW |
ROBOT BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUEMNTOW ODNIESIENIA

6.1  Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST ,Wymagania ogéine” pkt 6.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét, materiatow i urzadzen. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot na terenie i poza placem budowy. Wszystkie badania i
pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace
odpowiednie uprawnienia i licencje.

Dostarczone na plac budowy materialny nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jakosci. Zasady dokonywania takiej
kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem nadzoru. Kontrola jakosci polega na
sprawdzeniu, czy dostarczone materialy i wyroby maja zaswiadczenia o jako$ci wystawione przez producenta oraz na
sprawdzeniu wiasciwosci technicznych dostarczonego wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych.

6.2  Kontrola jakosci

Kontrola jako$ci prac obejmuje:
a) ocene jako$ci materiatow przed montazem, sprawdzenie kompletnosci dokumentow;

b) brak uszkodzeh mechanicznych, rys, wgniecen i trwatych zabrudzen elementéw dzwigu przed montazem i po
montazu;

c) odchylenia wymiarowe zamontowanych elementéw urzadzen sprawdzi¢ wedtug danych Producenta;

d) brak uszkodzen elementéw budynku stanowigcych podtoze montazowe dla urzadzen w postaci $cian,
stropéw, schodow i balustrad;

e) sprawdzenie dziatania urzadzen wedtug parametréw producenta oraz wedtug warunkéw wykonania robét
okreslonych w niniejszej specyfikacii.

6.3  Ocena wynikow badan

Wszystkie elementy robot, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien niniejszej SST powinny zosta¢ rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
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Temat: ROZBUDOWA SZPITALNEGO ODDZIALU RATUNKOWEGO W CELU POPRAWY EFEKTYWNOSCI
DZIALALNOSCI JEDNOSTKI
Stadium: SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

7 WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagania ogoéine” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 kpl zamontowanego urzadzenia wraz z wyposazeniem.

8 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
8.1  OgolIne zasady odbioru
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2 Zgodnosc¢ z dokumentacija projektows i specyfikacja techniczng

Odbiory nalezy przeprowadzac dla kazdego dzwigu osobno. W protokole nalezy odnotowac fakt wykonania poprawek,
okreslajac ich rodzaj i miejsce. Podstawa odbioru robot sg badania obejmujace:
a) sprawdzenie materiatow;

b) sprawdzenie warunkéw prowadzenia robot;
c) sprawdzenie prawidtowosci wykonanych robot;
d) sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzen.

Po odbiorze sporzadza sie protokét powykonawczy, ktéry zawiera szczegétowy obmiar robot. W przypadku
wystapienia poprawek w protokole nalezy odnotowac ten fakt z okre$leniem terminu ich wykonania.

8.3  Rodzaje odbioréw

Roboty zwigzane z wykonaniem rob6t podlegaja:
a) odbiorowi przed wbudowaniem - na zgodno$¢ z aprobata techniczng lub dokumentacijg indywiduaing w
zakresie rozwigzania konstrukcyjnego, zastosowanych materiatow i jakosci wykonania,

b) robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu - zamocowanie o$cieznic, uszczelnianie luzéw
c) odbiorowi wstepnemu po zamontowaniu - wbudowaniu urzadzenia

d) odbiorowi koicowemu

e) odbiorowi pogwarancyjnemu

f) ewentualny odbior UDT znajduje sie w zakresie Dostawcy.

9 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH

Zgodnie z zapisami Umowy podpisanej pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym.
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Temat: ROZBUDOWA SZPITALNEGO ODDZIALU RATUNKOWEGO W CELU POPRAWY EFEKTYWNOSCI
DZIALALNOSCI JEDNOSTKI
Stadium: SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA - DOKUMENTY BEDACE PODSTAWA DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH, W TYM WSZYSTKIE ELEMENTY DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ,
NORMY, APROBATY TECHNICZNE ORAZ INNE DOKUMENTY | USTALENIA TECHCZNE

Dokumenty odniesienia podane sa w OST ,Wymagania ogoine” pkt 10.
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